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MANUAL DO PAINEL DE CONTROLE
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Display LCD1

“O nosso negdcio vai além de transformar vidas, buscamos transformar mentes”

Julio Oliveto, criador do KIT LIVRE®.
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1 Display LCD1

o INFORMAGAOD

1) O display LCD é essencial para o funcionamento de todo o sistema. O KIT LIVRE® n&o ira ligar caso
nao seja acionado o display.

2) Podem afetar a indicagdo de carga da bateria as temperaturas ambiente e da prépria bateria assim
como seu desgaste natural, que ocorre por quantidades de ciclos de carga e descarga. De maneira
geral estes fatores afetam a indicacdo do display por fator em torno de 15% para mais ou para menos.

3) Durante o processo de configuracao dos pardmetros do LCD, se ndo houver utilizacdo de nenhum dos
botdes dentro do periodo de 1 minuto, 0 sistema retornara automaticamente para a interface do
display, e as configuracgées originais serdo mantidas.

4) O display LCD1 é utilizado para alguns modelos KIT LIVRE®, sendo eles Standard 350W, Mini 350W
Mini 600W, Pro 600W, Pro 1000W, Radical 600W, Radical 1500W, Chopper 1000W, Chopper 1500W,
Radical Flex 350W, Radical Flex 600W e Radical Flex 1000W.

1.1 llustracéo
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Figura 1 — Display LCD do KIT LIVRE®.
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LIVRE

Tabela 1 — Simbologia do display LCD do KIT LIVRE®

N° | SIMBOLO DESCRICAO N° | SIMBOLO DESCRICAO
1 ‘ Botéo direcional (para cima) ™ Tempo de percurso parcial
6
2 @ Botéo Liga-Desliga TT™ Tempo de percurso total
3 "' Bot&o direcional (para baixo) 7 ‘k' Piloto automético (6 Km/h)
4 ‘m Indicador de capacidade da bateria Km Distancia (SI)
Km/h Velocidade (SI) Mil Distancia (Imperial)
8
MPH Velocidade (Imperial) DST Distancia de percurso parcial
5
MXS Velocidade Maxima OoDO Distancia de percurso total
AVS Velocidade Média 9 ASSIST. Assistente de poténcia

1.2 Operacédo dos botbes

Tabela 2 - Indicagbes sobre forga necessaria para acionamento dos botées.

Display LCD Display LCD
Liga-Desliga Setup
Forca de Operacgéo Forca de Operacgéo
3a5(N) 3a5(N)
Temperatura 15 a 35 °C Temperatura 15 a 35 °C
Umidade 10 a 80% Umidade 10 a 80%
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1.3 Dimensdes
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Figura 2 - Dimens®es do Display LCD1 (Milimetros).
1.4 Diagrama de Fiagéo
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Figura 3 - Diagrama da fiag&o.

Tabela 3 - Tradugéo para interpretacéo do diagrama.

Inglés | Portugués
Red Vermelho
Blue Azul
Black Preto
Green Verde
Yellow | Amarelo

Revisdo 2: 14/02/2022
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1.5 Configuracées Iniciais

€ nrormacio

Ao inicializar seu dispositivo, sera necessario realizar a configuracdo de trés caracteristicas referentes a
dados técnicos de seu dispositivo. E essencial para o funcionamento correto do KIT LIVRE® que estes
parametros sejam configurados corretamente.

A Tabela 4 apresenta valores de configuragdo inicial recomendados, porém alguns paradmetros variam

conforme escolha da cadeira de rodas.

1.5.1 Configuracao de Velocidade Maxima

A\ ADVERTENCIA

Este parametro ndo deve ultrapassar o limite de 20 km/h, de modo a respeitar normas de seguranca

vigentes.

€ nrormacio

1. Apods 5 segundos de iniciar o sistema, segure A ¢ LV simultaneamente. A funcéo de

velocidade maxima km/h piscara.
A

' )
2. Pressione “ ou Y para configurar a velocidade méxima.

3. Pressione 0 para configurar o item seguinte.
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Figura 4 - Configuracéo de Velocidade Maxima.
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1.5.2 Configuracao do Diametro da Roda

€ nrormacio

1. O indicador de especificacdo do diametro da roda piscara.

(

2. Pressione A ou ! \d para configurar o didmetro da roda (em polegadas).

3. Pressione 0 para configurar o item seguinte.
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Figura 5 - Configuragéo do didametro da roda.

1.5.3 Configuracdo do Sistema de Medida

€ nrormacio

1. Os indicadores de sistema de medida piscarao (Km/h e Km ou MPH e Mil).

2. Pressione ‘A oy LY para selecionar o sistema de medida desejado.

3. Pressione ®.
4. O indicador de sistema de medida ir4 parar de piscar apds configuracédo deste parametro.

5. Pressione O novamente para acessar a interface de configuracdo de velocidade maxima; ou

segure O, para sair do ambiente de configuracbes e salvar todas as modificacdes feitas,

retornando a interface do display.
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Figura 6 - Configuragdo do sistema de medida.
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Sugestédo de Configuracao Inicial

o INFORMAGAO

Ao optar por personalizacfes, atente-se ao didmetro da roda (parametro C2). A seguir seguem as

medidas das rodas mais utilizadas pela Livre — Montagem de Produtos Assistivos:

16 — Modelos KIT LIVRE® Mini 350W e KIT LIVRE® Mini 600W
20 — Demais Modelos KIT LIVRE®

24 — Personaliza¢bes Roda Mamute/Roda Guepardo

Tabela 4 - Configuracéo Inicial.

Parametro de configuracéo Mini 350W / Mini 600W Demais modelos
C1 20 20
c2 16 20
C3 Km/h Km/h
1.6 Configuracéo de parametros do Display LCD

161

Acessando o ambiente de configuracdo de pardmetros P

o INFORMAGAOD

1.

ApOs concluir configuragdes das unidades métrica/imperial, de velocidade e distancia, a opgéo ira

parar de piscar.

Pressione & e ¥ simultaneamente por aproximadamente 2 segundos para acessar 0

ambiente P de configuracdo de parametro.

o INFORMAGAOD

1. Apdés completar a configuracdo de cada parametro, pressione 0, para salvar altera¢des e entrar

no ambiente de configuracdo do proximo parametro.
Durante a configuracdo de cada pardmetro, se ndo houver nenhuma operacao utilizando botbes
por mais de 1 minuto, o sistema retornara automaticamente para interface do display descartando

as alteracfes recentes e mantendo as configura¢des originais.
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LIVRE

1.6.1.1 Modo de configuracdo das caracteristicas do motor

€ nrormacio

P1 é o modo de configuracdo das caracteristicas do motor.
2. P1 = (raio de reducdo das engrenagens do motor) x (nimero de pecas magnéticas de rotacao,
arredondando quando houver nimero decimal).

3. Utilizar valores dados pela Tabela 5, dependendo do tipo de motor disponivel.

Tabela 5 - Valores definidos para P1.

Valor de configuracéo P1 Tipo de motor
46 Motores sem reducgéo
88 Motores com redugéo

Apéds entrar no ambiente P de configuracdes de pardmetro, o primeiro passo sera configurar o
parametro P1, fazendo com que a opg¢do pisque (Figura 7). As opg¢des de configuracdo P1 vdo de 1 a
A

255, pressione - ou ¥ para selecionar.
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Figura 7 - llustragéo da interface para configuragéo inicial do Display LCD.

o INFORMAGAO

Na interface de configuragédo P1, se nédo houver utilizagdo de nenhum dos botdes dentro do periodo de 1
minuto, o sistema retornara automaticamente para a interface do display, e as configuracbes originais

salvas serao mantidas.

ApO6s concluir a configuracdo de parametro P1, pressione O para entrar no ambiente de

configuracdo de parametro P2.
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LIVRE

1.6.1.2 Modo de configuracéo do sinal de Pulso de Velocidade da roda

€ nrormacio

Entre no ambiente de configuracdo de parametro P2 apos concluir as configuracfes de parametro P1,

assim a opcao P2 ira piscar (Figura 8).

Figura 8 - llustracdo da configurac@o do parametro P2.

o INFORMAGAOD

1. P2 é aconfiguragéo do sinal de pulso da velocidade da roda.
I Se for gerado 01 sinal de pulso da roda por revolucdo, P2 devera ser configurado com
opcéo 01.
Il. Se forem gerados 06 sinais de pulso da roda por revolugdo, P2 devera ser configurado
com opcéo 06.
Il Se o0 usuario ndo configurar o sistema de sinais de pulso, o parAmetro configurado devera
ser 00.
2. As opcgdes de configuracdo para P2 deverdo ser entre 00 a 06. Pressione (A ou (v para
selecionar.
3. Na interface de configuracdo P2, se ndo houver utilizagdo de nenhum dos botbes dentro do
periodo de 1 minuto, o sistema retornara automaticamente para a interface do display, e as

configuracdes originais salvas serdo mantidas.

4. Apoés concluir a configuracdo de parametro P2, pressione @ para entrar no ambiente de

configuracdo de parametro P3.

/\ cuibapo

Quando o parametro P2 for configurado 00, para embreagens embutidas no motor, o0 sistema apresentara
defeitos quando o rotor do motor interno parar ou quando o mesmo estiver em uma velocidade menor que

o rotor externo, onde a velocidade indicada no display ndo sera exata.
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1.6.1.3 Modo de controle de assisténcia de poténcia

€ nrormacio

Entre no ambiente de configuracdo de parametro P3 apods concluir as configuracfes de parametro P2,

assim a opcao P3 ira piscar (Figura 9).

n T B

Figura 9 - llustracédo da configuracé@o do parametro P3.

o INFORMAGAO

1. P3é o modo para configurar a assisténcia de poténcia:
I Quando a configuracdo dos parametros P3 for 1, o controle de assisténcia de poténcia
ter4 classificacdo de marcha 5 no modo “Poténcia méxima constante”;
Il. Quando a configuracao dos parametros P3 for 0, o controle de assisténcia de poténcia
terd classificagcdo de marcha 5 no modo “Poténcia maxima controlavel”.
2. O parametro P3 precisa ser determinado de acordo com a distribuicdo das funcdes do
i

controlador, sendo as op¢des de configuragéo O ou 1, pressione “ ou' ¥ para selecionar.

3. O método de configuracdo deste parametro é o mesmo do pardmetro P2.

10
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LIVRE

1.6.1.4 Modo de configuracao de inicializacdo do acelerador

o INFORMAGAO

Entre no ambiente de configuracdo de parametro P4 apds concluir as configuragbes de parametro P3,

assim a opgédo P4 ird piscar (Figura 10).

A [
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Figura 10 - llustragdo da configuragao do parametro P4.

€ nrormacio

1. P4 é o modo de configuracao de inicializagdo do acelerador.

. Quando a configuracao P4 for 1, indicando que o acelerador estd no modo “partida em
movimento”, nominalmente, o acelerador s6 sera efetivo apdés o acionamento do
assistente de poténcia nos pedais, recomendado para os modelos KIT LIVRE® Radical
Flex.

Il. Quando a configuragdo dos parametros P4 for 0, indicando que o acelerador esta no
modo “partida em ZERO”, o motor podera ser iniciado diretamente no comando do

acelerador.

2. As opcdes de configuragdo do pardmetro P4 sdo 0 ou 1, pressione A oulY ) para selecionar.

O método de configuracdo deste parametro € o mesmo do parametro P2.

o INFORMAGAOD

Para desfrutar das possibilidades proporcionadas pelo parametro P4, h4 a necessidade que o dispositivo
KIT LIVRE® possua um assistente de pedal, tal como os modelos KIT LIVRE® Radical Flex 350W e KIT
LIVRE® Radical Flex 600W.

11
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LIVRE

1.6.1.5 Modo de monitoramento de carga da bateria

o INFORMAGAOD

Entre no ambiente de configuracdo de parametro P5 apds concluir as configuragbes de parametro P4,
assim a opgdo P5 ird piscar (Figura 11).

Figura 11 - llustragdo da configuragao do parametro P5.

o INFORMAGAOD

1. P5 é o modo de monitoramento de carga da bateria.
. Quando a configuragdo P5 for 0, o monitoramento de tensdo da bateria estard no modo
“Tensao em tempo real”. Nominalmente, este € 0 método que determina a capacidade

de carga da bateria baseado na voltagem da mesma em tempo real.

Il. Quando P5 se igualar a um parametro especifico, 0 monitoramento estard no modo
“Tenséo inteligente” (este pardmetro é determinado pelas caracteristicas da bateria,
geralmente a opgdo 24 V litio sera 4 — 11, 36 V litio estard entre 5 — 15).

(A

2. As opg¢bes de configuracdo do pardametro P5 vao de 0 a 40, pressione ou v para

selecionar. O método de configuragéo deste parametro € 0 mesmo do paradmetro P2.
3. Apbs concluir as configuragdes do parametro P5, pressione ®, desta forma a opcao ird parar de

piscar. Pressione ®, 0 sistema ira entrar novamente na interface de parametros P1. Segure 0,
por 2 segundos aproximadamente para salvar as configuragdes recentes e sair do ambiente de
configurac8es dos parametros P, retornando para a interface do display.

12
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1.6.1.6 Sugestao de Configuracao de parametros

€ nrormacio

Os parametros podem variar dependendo do modelo KIT LIVRE® e de suas partes. A Tabela 6 apresenta
uma sugestao de configuracdo de parametros baseada em valores padrfes utilizados para cadeiras de
rodas, tendo em vista cada modelo abordado. Vale ressaltar que alguns pardmetros devem ser regulados
de acordo com a preferéncia do usuario. Utilize esta tabela como modelo de configuragdo do Display
LCD1.

Tabela 6 - Parametros para configuracao do Display LCD1.

Modelo KIT LIVRE® Pardmetros de configuragcdo do Display LCD1

P1 P2 P3 P4 PS5
Standard 350W 88 0 1 0 12
Mini 350W 88 0 1 0 12
Mini 600W 88 0 1 0 12
Pro 600W 88 0 1 0 12
Pro 1000W 46 0 1 0 12
Radical 600W 88 0 1 0 12
Radical 1000W 46 0 1 0 12
Radical 1500W 46 0 1 0 12
Radical Flex 350W 88 0 1 1* 12
Radical Flex 600W 88 0 1 1* 12
Radical Flex 1000W 46 0 1 1* 12
Chopper 1000W 46 0 1 12
Chopper 1500W 46 0 1 12

* Parametro 0 para acelerador SEM assistente de pedal; Parametro 1 para acelerador, COM assistente de pedal

1.6.1.7 Sair do ambiente de configuracdo dos parametros P

o INFORMAGAOD

Apbs concluir as configuracfes dos parametros do LCD, pressione O por aproximadamente 2 segundos

para sair do ambiente P de configuracéo de parametros.

13
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1.6.2 Instrucfes de Uso

1.6.2.1 Ligar/Desligar

€ nrormacio

1. Segure O, por alguns segundos para ligar/desligar o Display LCD.
2. Caso o motor do KIT LIVRE® parar e ficar 5 minutos consecutivos sem uso, o sistema desligara

automaticamente o display e o motor.

1.6.2.2 Acender Farol/Luz do Display

o INFORMAGAOD

1. Segure A por alguns segundos para acender o farol/ a luz de fundo.

2. Para desligar o farol/ a luz de fundo, segure A por alguns segundos novamente.

1.6.2.3 Assistente de Poténcia (Assist)

o INFORMAGAO

Pressione A ou LV para alternar entre os niveis de assisténcia de poténcia.

A poténcia 1 representa a poténcia minima e 5 a poténcia maxima.
Ao desligar e ligar o sistema novamente, a Ultima configuracdo sempre serd mantida.

0w oPE

A poténcia 0 inibe a poténcia do motor.

e |
(el
=

Figura 12 - Configuracéo do assistente de poténcia.

14
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1.6.2.4 Piloto Automatico 6 km/h

Reviséo 2: 14/02/2022

€ nrormacio

1. Segure ! V. ate que '*' comece a piscar.

2. O dispositivo mantera uma velocidade de até 6 km/h.

3. Solte .Y para desativar o piloto automatico 6 km/h.
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Figura 13 - Configuragdo do Piloto Automético 6 km/h.

1.6.2.5 Cruise Control (Piloto Automatico)

o INFORMAGAOD

1. Segure v para entrar no modo de piloto automatico com o dispositivo a uma velocidade

superior a 7 km/h.
O logo do Cruise Control (Piloto Automatico) se acendera.

O dispositivo mantera a velocidade atual até que o modo Cruise Control seja desativado.

4. Freie, acelere ou pressione qualquer botdo para desativar o modo Cruise Control.

*O modo Cruise Control encontra-se desabilitado em alguns modelos.

Figura 14 - Configura¢&o do modo Cruise Control (Piloto Automético).
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LIVRE

1.6.2.6 Mostrar e limpar dados de Percurso Parcial

o INFORMAGAO

Segure A ¢ V] simultaneamente.

Loy

2. Os indicadores de Tempo de Percurso Parcial (TM) e Distadncia de Percurso Parcial (DST)

piscaréo.

3. Pressione 0 para limpar os dados destes indicadores.
4. Caso o botédo ndo seja pressionado dentro de 5 segundos, o display retornara a interface normal

e o conteudo original ser& preservado.

e N
@ 000"
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U xB5588:)
o /)

Figura 15 - Dados parciais de Tempo e Distancia.

1.6.2.7 Mostrar Tempo de Percurso Total (TTM) e Distancia total (ODO)

o INFORMAGAOD

1. Pressione 0, para mostrar o tempo de percurso total (TTM) e a distancia total (ODO).

Pressione 0, para retornar a interface do display.
3. Durante operacdo do dispositivo, 0 sistema automaticamente retornard a interface do display

apos 5 segundos.
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Figura 16 — Dados absolutos de Tempo e Distancia.

16
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LIVRE

1.6.2.8 Mostrar Velocidade Maxima (MXS) e Velocidade Média (AVS)

o INFORMAGAO

1. Pressione 0, para mostrar o tempo de percurso total (TTM) e a distancia total (ODO).

2. Pressione &) oy | v para mostrar velocidade maxima (MXS) e velocidade média (AVS).

Pressione @ para retornar a interface do display.
Durante operagdo do dispositivo, 0 sistema automaticamente retornard a interface do display

apo6s 5 segundos.

e ~
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Figura 17 - Dados de Velocidade Maxima e Média.

1.6.2.9 Indicador de carga de bateria

o INFORMAGAOD

O medidor consegue identificar automaticamente a carga da bateria quando o indicador de carga da
bateria tiver compatibilidade de uso com o controlador. Quando a carga da bateria estiver acima de 70%,
quatro indicadores estardo acesos. Conforme a bateria se descarrega, os indicadores se apagardo
gradualmente. Quando a carga da bateria atingir niveis inferiores a 15%, todos os indicadores estardo
apagados. Quando o controlador estiver sob protecdo de falta de voltagem, o indicador de capacidade de

energia piscara, indicando falta de voltagem e o sistema desligara.

17




Painel Controlador - LCD1 3-&) Revisdo 2: 14/02/2022

1.6.3 Tabela de Cédigos de Falha

€ nrormacio

Falhas no sistema eletrénico de controle mostrara cédigo de erro piscante. Quando o erro for reparado, o

indicador piscante de erro se apagara automaticamente.

Tabela 7 - Tabela de cédigos de falha do Display LCD1.

Cédigo de Falha Descricao
01 error Anomalia no acelerador
03 error Anomalia no sinal do motor
04 error Anomalia no sinal de torque
05 error Anomalia no sensor de velocidade
06 error Anomalia no motor ou curto circuito no controlador

4 O)

A) | "EmmE HH .':r'"j-
] rj

v _l E [al= 5 h
~ g,

Figura 18 - Cadigo de Falha.

@ /wpicacio

1) Proteja o seu investimento. Havendo a necessidade de uma revisdo / manutencdo corretiva,
contate uma Assisténcia Técnica KIT LIVRE® Autorizada. Indicamos a revisdo de seu KIT

LIVRE® ao menos uma vez por ano em uma Assisténcia Técnica KIT LIVRE® Autorizada.

18
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2 Assisténcia Técnica

Caso o usuario necessite de auxilio técnico para tarefas especificas, convém entrar em contato
com o SAC (Sistema de Atendimento ao Cliente) e agendar uma visita técnica a empresa com uma
equipe de Assisténcia Técnica KIT LIVRE® Autorizada. O contato pode ser através de nosso canal de
Atendimento ao Cliente, e-mail sac@kitlivre.com e (12) 3912-3494, e até mesmo atendimento

presencial nas Assisténcias Técnicas KIT LIVRE® Autorizadas, conforme preferéncia do cliente.

3 Oficinas Autorizadas

As Assisténcias Técnicas KIT LIVRE® Autorizadas capazes de realizar manutengéo, troca e

conserto de elementos do KIT LIVRE® estéo listadas no sitio eletronico www.kitlivre.com.

4 Conformidade

Este produto preenche os requisitos das normas ISO 7176-14:2008, referente a Sistemas de
energia e controle para cadeiras de rodas e scooters movidas a eletricidade — requisitos e métodos
de teste, e 7176-15:2009 referente a Requisitos de divulgacdo de informacéo, documentacdo e
identificacdo. Com base nos critérios de classificagdo dispostos no item “Classificagdo” do Anexo I,
da RDC n° 185/2001, o produto foi classificado como pertencente a Classe |. A Declaracdo de
Conformidade, portanto, foi elaborada pelo fabricante, sob responsabilidade exclusiva.

O KIT LIVRE® foi construido de acordo com os regulamentos técnicos atualmente vigentes e
€ seguro para a operagdo conforme atestado pela certificagdo de seguranca Inmetro aplicada ao

produto e registro junto a Agéncia Nacional de Vigilancia Sanitaria (ANVISA).

www.kKitlivre.com
sac@kitlivre.com
(12) 3912-3494
Endereco: Rua das Petunias, 20, Jardim Motorama, CEP: 12.224-240 Sao José dos Campos/SP — Brasil
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